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Programmierung für einen RC Paraglider
auf einem Jeti DS/DC Sender

Steuermode 2
Mit dieser Programmierung wir erreicht dass Beide Steuerarme sich wie folgt verhalten:
Wenn die Bremse gezogen wird und gleichzeitig z.B. eine Rechtskurve gesteuert wird öffnet sich die linke 
Bremsleine und die rechte wird weiter gezogen. Bei einer Linkskurve verhält sich das umgekehrt.
Ist die Bremse voll durchgezogen öffnet sich nur noch die Bremsleine die der gewünschte Lenkrichtung 
gegenüber liegt. So machen es auch die „echten“ Gleitschirmpiloten. Damit wird sicher vermieden dass wenn 
der Schirm angebremst geflogen wird- wie es beim soaren am Hang oder in der Thermik üblich es nicht durch 
eine Lenkbewegung zum einseitigen Stall des Schirm kommt.
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Nachdem ein neues Modell angelegt wurde, ist in den Grundeinstellungen diese Auswahl zu treffen.

Fläche: ein Querruder.
Wichtig: V Leitwerk mit 2 Servos !!

Bei Mode 2 verwende ich diese Zuordnung. 
Dem rechten Knüppel P1, auf dem eigentlich das Querruder 

liegt, wird nun das Seitenruder zu geordnet. 
Da auf der Empfängerseite der Anschluss für das 

Querruderservo nicht belegt ist braucht nichts  weiter 
verändert zu werden.

Die Servos der Steuerarme werden nun am Empfänger auf 
Kanal 2 und 3 gelegt- das“Querruder“ wird nicht benötigt.
Hier kann schon mal die Laufrichtung der Servos geprüft 

werden, laufen beide Servos falsch, dann Servoreverse für 
Servo Höhe 1 und 2 benutzen.

Ist die Laufrichtung verkehrt zur Betätigung des Gebers , 
also z.B. auf drücken laufen die Servos falsch müssen die 
Servos auf den Empfängerausgängen getauscht werden.
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So sehen die Einstellungen für das Servo Höhe 2 aus. Die 
Einstellungen bei Max und Limit positiv wie negativ musst 

DU so einstellen dass beide Arme auf der selben Höhe sind, 
sei dies in der Nullstellung (Oben) oder aber beim 

Durchbremsen (ganz unten). Mit den Prozentwerten bei 
Max Positiv und Max negativ kann dies eingestellt werden. 

Somit können deine Werte von der Anleitung hier 
abweichen.

So sehen die Einstellungen für das Servo Höhe 1 aus. Die 
Einstellungen bei Max und Limit positiv wie negativ musst 

DU so einstellen dass beide Arme auf der selben Höhe sind, 
sei dies in der Nullstellung (Oben) oder aber beim 

Durchbremsen (ganz unten). Mit den Prozentwerten bei 
Max Positiv und Max negativ kann dies eingestellt werden. 

Somit können deine Werte von der Anleitung hier 
abweichen.

Im Menüpunkt V Leitwerkmischer sieht das so aus, also die 
Standartwerte sind gesetzt.
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Im Menü des Jeti Senders muss im Falle einer DS/DC 14 unter „Feineinstellungen“ die Option Funktionskurven mittels Update aus dem Jeti
Shop aktiviert werden (falls nicht schon geschehen). Eine DS/DC 16 oder 24 hat diese Option serienmäßig!

Die Funktion Höhe wird der Typ 5 Punktkurve ausgewählt.
Punkt 1 wird mit -100 % editiert.

Einstellung Punkt 2 Einstellung Punkt 3
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Einstellung Punkt 4 Einstellung Punkt 5
Dadurch laufen die Servos beim „ziehen“ den vollen Weg 

von einer Endposition zur Anderen.

Damit die Servos auch beim Steuern der Rechts/Links 
Funktion von einer Endstellung zur Anderen laufen muss ein 

freier Mischer von Seite auf Seite mit 100% programmiert 
werden. 
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Jetzt wird es noch GAAAAAAAAAANZ WICHTIG
Thema Schutz von Leib, Leben und Material...... à DER MOTOR AUS SCHALTER
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Nun noch einige Beispiele für Mischer und 
weitere hilfreiche Dinge auf der Jeti
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Schalter für Durchbremsen (Beide Arme ganz unten) 
zum Auslegen des Schirmes vor dem Start/ nach der Landung zu, Schutz der Servos vor Durchbrennen. 

Funktioniert nur bei aktivem Motorschutzschalter! So ist gewährleistet dass ihr den nicht unbeabsichtigt während des Fluges aktivieren könnt.

Hierfür legen wir einen logischen Schalter an. Im Beispiel nenn ich den Landebrems

Im Menu Erweiterte Einstellung zu den 
logischen Schaltern springen

Den gewünschten logischen Schalter 
auswählen und benennen

Gewünschten Schalter (bei mir Sc), 
den Wert AND, den Schalter für den 
Motorschutz (bei mir Sh) auswählen

Soll-Einstellungen des Schalters Sc
oder den von Dir gewählten

Soll-Einstellungen des 
Motorschutzschalters Sh oder den von 

Dir gewählten

Im Menu zu den Feineinstellungen 
springen

In den Feineinstellungen die freien 
Mischer auswählen

Freien Mischer Von Höhe zu Höhe 
erstellen, Wert -100% (bei dir allenfalls 

100% je nach Laufrichtung)

Als Switch wird der logische Schalter 
von weiter oben gewählt (bei mir L1)
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Beschleuniger auf dem Tiefenruder ( Geber P2 nach vorne drücken). 

Hiermit können wir den Beschleuniger, bei Bedarf sehr schnell aktivieren. Beispielsweise bei Böen, im Landeanflug um mehr Höhe abzubauen etc....

Hierfür legen wir einen freien Mischer an. 

Im Menu zu den Feineinstellungen 
springen

In den Feineinstellungen die freien 
Mischer auswählen

Freien Mischer Von Beschleuniger zu 
Beschleuniger erstellen, Wert -100% 
(allenfalls 100% je nach Laufrichtung)

Als Switch wird Geber P2 gewählt. 
Masterwert -100% / oder 100% je 

nach Laufrichtung des Beschleunigers

Detaileinstellungen des Gebers P2 Detaileinstellungen des Gebers P2 Kurveneinstellungen des Gebers P2
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Anbremsen für Thermikfliegen mittels Geber P5 (Drehregler rechts). 

Hiermit können wir die Arme leicht anbremsen ohne permanent auf dem Bremsknüppel stehen zu müssen...der Daumen verkrampft sich somit nicht J

Hierfür legen wir einen freien Mischer an. 

Im Menu zu den Feineinstellungen 
springen

In den Feineinstellungen die freien 
Mischer auswählen

Freien Mischer Von Höhe zu Höhe 
erstellen, Wert -100% (allenfalls 100% 

je nach Laufrichtung)

Als Switch wird Geber P5 gewählt. 
Masterwert -100% / oder 100% je 

nach Laufrichtung der Servo‘s

Detaileinstellungen des Gebers P5 Detaileinstellungen des Gebers P5
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Erweiterter Motorschutzschalter

Mit dieser App (LUA) verhindern wir ein aktivieren des Motors bei einer Gasknüppelstellung < 0%. 

Ein Anlaufen des Motors wird  somit verhindert auch bei deaktivieren des Motorschutzschalters sofern der Gasstick nicht auf 0 steht

Voraussetzung: Auf deinem Sender muss die FIRMWARE MIT LUA-Funktion installiert sein

In den Systeminformationen findest Du die Angaben über die installierte Version. Sollte deine Firmware 
OHNE Lua sein musst du die Version MIT LUA installieren. Hier der Link zur Firmware
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Anleitung

1. Lade APP HIER herunter 2. Kopiere das File ThrotCut.lc, von deinem 
Rechner, mittels USB-Kabel in das Verzeichnis 
APPS auf der SD-Karte deines JETI-Senders
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https://github.com/ClausTonnesen/JetiLua-ThrottleCut/blob/master/ThrotCut.lc


Im Menu zu den Zusatzfunktionen 
springen

In den Zusatzfunktionen die 
Benutzerapplikationen auswählen

Mit Drücken der taste „+“ in den Datei 
Auswählen Screen wechseln

Throttle Cut Switch Konfiguration 
anwählen.

Den von Dir gewünschten 
Geber/Schalter auswählen, in meinem 
Beispiel ist dies Sh. Mit OK bestätigen.

Throttle Stick Konfiguration anwählen

Hier die Datei ThrotCut auswählen, 
mittels OK bestätigen

Mittels Druck auf das Auswählrad 
wechselst Du in den 

Konfigurationsscreen der APP 

Den Gassstick bewegen, Prop und 
Mitte anwählen. Wert auf ca. -92% 

einstellen. Mit OK bestätigen

Detailansicht der Konfiguration. In 
dieser Ansicht ist der Motorschutz 

AKTIVIERT. Allenfalls Geber reversen!

3. Installation auf dem Sender (1/2)
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Schalter betätigen und testen ob er 
richtig läuft. In dieser Ansicht ist der 

Motorschutz DEAKTIVIERT. 
Allenfalls Geber reversen!

In den Erweiterten Einstellungen die 
Speziellen Modelloptionen auswählen

Motor Aus-Schalter auswählen

Mittels Druck auf APPS in den 
Auswahlscreen wechseln

Hier CUT auswählen

Im Menu zu den Erweiterten 
Einstellungen springen

Mit OK bestätigen.
Allenfalls Geber reversen!

So sieht die Konfiguration des Motor 
Aus-Schalters aus

3. Installation auf dem Sender (2/2)
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Im Menu Erweiterte Einstellungen zu 
Sprachausgabe/Ereignis springen

Mittels Druck auf Taste „+“ ein neues 
Ereignis einfügen. Switch 
Konfiguration auswählen

Im Auswahlscreen mittels Druck auf 
Taste „Apps“  zur Auswahl der App 

wechseln

Zur Konfiguration der Sprachdatei 
wechseln

Die gewünschte Sprachdatei 
auswählen, mit OK bestätigen.

Detaileinstellungen des 
Sprachereignisses. Testen ob korrekt 

läuft.

Hier Cut auswählen

Motor Aus-Schalter betätigen.
Allenfalls Geber reversen!

4. Sprachausgabe zuordnen
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Das war es !
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